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In Abb. 3.7 bedeutet wie vorL.er 0 die Projektion der
Verbindungslinie der Mittelpunkte beider Zapfen, mit denen die
Welle im Grestelle gelagert ist. S ist der Ort des' Scliwer-

punktes und A der Ort des Befesti-
gungspunktes zur Zeit t, OA denanaci
der Biegungspfeil. Alle Strecken sind
in die Abbildung stark vergrossert-
eingetragen. Ausserdem sind zwei
Coordinatenaxen gezogen und der
Winkel, den AS. mit der X-Axe
bildet, ist mit cp bezeichn'et. Die-
X-Axe moge man sich in solcher
Richtung gezogen denken; dass der
Winkel cp zur Zeit t = Q, also im
Anfange der Bewegung/ gleich Null

Abb. 87.

war.

Die Rotation des Rades mit der constanten Winkel-
gescliwindigkeit u moge in solcher Richtung erfojgen, dass
der Winkel <p mit der Zeit wachst Dann kann der Winkel
<p zur Zeit t

gesetzt werden. Die Biegungskraft ty ist gleichgerichtet mit
AO und liat die Grosse c . AO, wenn c einen von der Bie-
gungsfaliigkeit der Welle abhangigen constanten Faktor be-
deutet; der nacb. bekannten Satzen der Festigkeitslenre aus der
Spannweite, dem Querscbnitte 3er Welle und dem Elasticitats-
modul stets leicht berecknet werden kann. Die Biegungskraft
$P gelit zwar nicM durch den Scliwerpunkt Sj wenn wir sie-
uns parallel nacb. S verlegt denken, tritt vielmebr nocli ein
Ki-aftepaar auf. Der Hebelarm dieses Kraftepaars kann aber
nacb. einer sclion yorner ausgesprochenen Voraussetzung afe
unendlicb. klein angeseken werden^ so dass der Einfluss des
Kr'aftepaars auf die Aenderung der Winkelgeschwindigkeit ausser
Betracht bleiben; u also in der That als constant angeselien
werden .kann.
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